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電子自造研習課程 

彰化縣自造教育示範中心 



回顧與討論 

 H Bridge控制直流馬達 

 L293D 、L298N、L9110S、TB6612FNG 

 2 個腳位的 高 1、低 0 狀態控1個馬達正，反轉、
停止。 

 Arduino 輸出PWM 信號可控制馬達轉速。 
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選用適合的直流馬達驅動模組 
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直流馬逹擴充板 
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 Arduino智慧型自走車 
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自走車底盤、控制元件簡介 
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減速直流馬達( T T減速馬達)、車輪 

 減速比 120:1 

 工作電壓3V~6V， 

 車輪直徑65mm。 
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Arduino UNO 
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ProtoShield擴展板 

 

Tuesday, November 07, 2017 9 



紅外線遙控器、紅外線接收器 
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超音波感測器 HC-SR04 
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車體組裝正面 
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車體組裝背面 
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組裝電子元件 
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L 9110S 驅動模組 
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自走車功能設計 

功能說明 元件、Arduino 腳位規劃 

運動速度、
方向 

L9110S驅動模組、 
左馬達D4 D5(PWM)、 
右馬達 D6(PWM) D7 

紅外線遙控 CHQ 1838紅外線接收器D2 

自動避障 
HC-SR04超音波模組 D11、 

D12  
聲音 蜂鳴器 D8 
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自走車功能設計 

功能說明 元件、Arduino 腳位規劃 

LED 顯示 全彩LED ws2812b  D13 

光線感應 CDS 光敏電阻A0  

循跡 紅外線循跡模組A1,A2,A3 

藍芽通信 HC-06 藍芽模組，D0、D1 
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直流馬達控制程式 
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直流馬達控制程式 
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直流馬達控制程式 
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直流馬達控制程式 
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直流馬達控制程式 
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直流馬達控制程式 
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直流馬達控制程式 
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•圓形路徑的程式 

 

•正方形路徑的程式 



CHQ 1838紅外線接收器 
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更新mBot機器人韌體 
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21鍵遙控器 與  mBot遙控器 
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NEC 通信規格 



mBlock 遙控器按鈕測試 
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mBlock 擴充功能 
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Arduino Rover 紅外線遙控器 
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偵測紅外線遙控器 

 安裝Arduino-IRremote Library  

 下載http://z3t0.github.io/Arduino-IRremote/  

 Arduino 上傳 範例程式 IRrecvDump  

 紅外線接收器  D11  

 開啟序列埠監控視窗，觀察結果。 
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超音波距離感測器與避障車 
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 超音波感測器HC-SR04 

HC-SR04   Arduino 

1 - VCC VCC 

2 - Trig  Pin 11 

3 - Echo Pin 12 

4 - GND GND 



接線圖 

Tuesday, November 07, 2017 37 



簡易的偵測距離程式 
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超音波避障車 

 超音波偵測到前方15公分有障礙物時，後
退1秒再隨機左轉或右轉前進，自動避開障
礙物。 
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避障車程式 
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